
ОБРАЗОВАТЕЛЬНАЯ ПРОГРАММА 

10.05.03 – Информационная безопасность автоматизированных систем 

 

Аннотация рабочей программы  

дисциплины «Программирование микроконтроллеров» 

 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 4 зач. единиц, 144 часа, форма 

промежуточной аттестации – зачет с оценкой. 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды занятий: лекционные 

– 36 часов, лабораторные – 36 часов, самостоятельная работа обучающегося 

составляет 72 часа.  

 

Дисциплина подразумевает изучение следующих основных разделов: 

 

Архитектура микропроцессора и центральный процессор на основе БИС.  

Основные понятия и определения. Принципы организации процесса обработки 

информации.  Организация управления процессом обработки информации. 

Организация шин в микропроцессорах и микропроцессорных системах. Обобщенная 

схема микропроцессоров. Архитектурные особенности основных типов МП. 

Организация 8-разрядного МП. Организация 16-разрядного МП. 

Устройство интерфейса в МП.  

Организация связи с памятью. Программа, управляемая передачей данных. 

Организация передачи данных с использованием систем прерывания. Канал прямого 

доступа к памяти. Интерфейсные компоненты МПК. 

Набор команд центрального процессора.  

Классификация команд микропроцессора. Виды адресации. Структура и форматы 

команд МП. Язык программирования.  Алгоритмические обработки. Подпрограммы. 

Передача данных. Особенности команд различных МП 

Системы памяти.  

Классификация запоминающих устройств. Основные характеристики систем 

памяти. Организация оперативных ЗУ на БИС. Постоянные полупроводниковые ЗУ. 

Обзор архитектур семейств микроконтроллеров серии MCS-51, 

микроконтроллерыAVR семейств Tiny, Mega,Classic.  

Отличительные особенности архитектуры. Организация выполнения команд. 

Работа портов ввода/вывода. Встроенные периферийные устройства типа ЦАП, 

АЦП, таймеры. Анализ сравнительных характеристик семейств микроконтроллеров 

Построение системы управления обработки информации от датчиков и 

управление исполнительными устройствами на базе микроконтроллера К-1816BE31.  

Структура управляющего устройства. Организация памяти программы и памяти 

данных. Обеспечение ввода информации с помощью АЦП от датчиков аналогового 

типа. Управление исполнительными устройствами: двигателями постоянного тока, 

шаговыми двигателями, асинхронными двигателями, исполнительным устройством 

типа МЭО. Организация индикации требуемых параметров на семисегментном 

светодиодном индикаторе. 


