
Многозвенная логистическая автоматизированная транспортно

складская система 

Цели и задачи проекта ---------------------
1. Разработка модельных решений по планировке склада. 
2. Разработ1<а/модификация многофун1<циональных автономных 
роботизированных транспортных средств. 

3. Создание автоматизированных стеллажных систем с роботизацией 
точек погрузки/разгрузки. 

4. Полнофункциональная интеграция программно-аппаратного комплекса 
для автоматизации транспортно-складской системы. 
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Модель автоматической 

транспортно складской тележки 

Индустриальные партнеры 

ОАО «Белагромаш-Сервис им. В. Г. Рязанова 

Результаты проекта 

Моделирование дефектов 

механической системы АТС 
Планетарная передаче 9.0~--A----'GV_'-_--~ 

8.0 

~ 1.0 
о. 

:i 
~ 6.0 

§- 5.0 
:; 
• 1 4.0 

~ 3.0 

~ 12.0 
u 1.0 

\ 

C-:opOC'fЪДBllЖSH ltЯ 
моrор-коrесас дефеnом 

Скоростъд1111жен11я моrор -1СОлеса 

бездефеца 

о .о +--т-.~~~~......--1 
о.о 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0 8.0 9.0 10.0 

Время, с 

Дефе" 

Сделан прототип роботизированной транспортно-складской тележки 
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Разработка единичного проекта: 6 млн руб. 

, t~722) 540 229 tk.bstu.ru rubanov.vg@bstu.~I 


